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装置を自走させ、作業位置まで移動さ
せます。補助輪を張り出し、機械を水平
にします。
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360°カメラ

360°

360°

全天球画像の取得
360度カメラにより点検後も桁下空間
を俯瞰的に目視可能な全天球画像を
取得できます。

床版下フランジ上部

一眼レフカメラ高解像度画像の取得　
一眼カメラを用いることで、0.1mm相当のひびわれを撮影可能です。
さらに、撮影画像の合成による精密なオルソモザイクの作成が可能です。
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固定ピンを抜き、垂直アームを起立さ
せ、旋回上部と接続します。
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昇降シリンダにより、旋回上部を上昇
させます。水平アームを格納台ごと垂直
アーム連結位置まで移動させます。
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撮影機材をカメラ昇降部に設置します。 昇降シリンダ・垂直アーム・水平アームの伸
縮や水平アームの旋回により、撮影機材を
所定の位置へ移動させます。

撮影機材から転送された映像を橋面上で
確認しながら、目視点検を行います。

垂直アームと水平アームを接続します。04
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レーザースキャナ

点群データの取得
3Dスキャナを搭載することで、アクセスしづ
らい桁間部でも点群データを取得できます。
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全長 3,200mm

格納時 全幅 1,620mm

格納時 全高 2,230mm

防護柵乗越え時 （昇降シリンダ最大上昇時／車道に設置）  

主要諸元 Main Specifications

仕様

作業時 全高 4,270mm

機械重量 2,850kg

昇降装置
動作方式 油圧シリンダ

ストローク 700mm

動作方式 電動モータ

ストローク 5,300mm

動作速度 960mm/min

旋回方式
旋回ペアリング支持・
電動モータ駆動

旋回角度 左右90度ずつ

水平
アーム

動作方式 電動モータ

ストローク 6,000mm

動作速度 6,000mm/min

バッテリ 型式 55B24R 1ヶ

安全装置
非常停止、機械傾斜警報
装置、水準器、前方作業
灯、転倒防止用補助輪

動作方式 電動モータ

走行装置

方式
油圧モータ駆動・
無段変速

走行速度 0-2.2km/h

登坂能力 15度

旋回装置

方式
旋回ペアリング支持・
油圧トロコイドモータ駆動

旋回角度
操作側から見て
左右90度ずつ

油圧装置 方式
可変ピストンポンプ
(6cc/rev x2)

エンジン
燃料タンク
容量

12L

カメラ
昇降装置 ストローク 800mm

全長／全幅／全高

垂直アーム最大下降後、水平アーム回転 （昇降シリンダ最大下降時／車道に設置）  
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3t ローダーに載っている様子

垂直
アーム
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